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guédon pneumatik & automation gmbh & co kg 90429 Nürnberg Ob fest, flüssig, porös
oder pulverförmig – unterschiedliche Packgüter verlangen unterschiedliche, individuelle
Verpackungslösungen. Eine hohe Anforderung an die Prozesstechnik stellen Säcke
oder Beutel. Aufgrund ihrer Vielseitigkeit hinsichtlich Folientyp, Befüllungsgrad und
Konsistenz des Beutelinhalts erfordern sie große Flexibilität im Handlingprozess. Das
»flex-o-grip«-Flächengreifsystem, speziell für Säcke aus Papier und Kunststoff, das
guédon präsentiert, ist durch die unterschiedlichen Kombinationsmöglichkeiten von
Ejektor und Vakuumsauger sehr flexibel. Die Saugflächen dichten präzise ab und
ermöglichen so das sichere Handling auch von faltigen, gefrorenen oder nassen
Säcken, beispielsweise von Tiefkühlkost. Um die bestmögliche Konfiguration aus Ejektor
und Saugfläche für die jeweilige Anwendung zu bestimmen, führt das Unternehmen
umfassende Versuche mit den Werkstücken durch. Bei Bedarf werden vorhandene
Lösungen modifiziert oder auch komplett neu entwickelt.
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